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Optiļke mjerne metode
3D digitalizacija

3D digitalizacija 
(ATOS)

Fotogrametrija
(TRITOP)

Analiza deformacija
(ARAMIS )

Analiza obrade deformiranjem
(ARGUS)

Dinamiļka fotogrametrija
(PONTOS)

Speckle Interferometer
(ESPI)
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Optiļke mjerne metode
Pregled

3D digitalizacija 
(ATOS)

Fotogrametrija
(TRITOP) 

Analiza deformacija
(ARAMIS)

Analiza obrade deformiranjem
(ARGUS)

Dinamiļkafotogrametrija
(PONTOS)

Speckle Interferometer
(ESPI)



ATOS 3D digitalizator

Sustav za 3D 
digitalizaciju
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Princip rada - ATOS 3D digitalizator 

Referentne toļke

(Reference Points)

Uzorci linija

(Fringe Projection)

Stereo postava

(Stereo Setup)
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ĿTriangulacija izmeĽu dviju kamera

ĿProjektor je pasivni dio sustava

Ą nema toplinskog efekta

ĿOdreĽivanje 3D koordinata:

4 opaģaja (x1
p, y 1

p, x 2
p, y 2

p) za 3 
nepoznanice

Ą pre definiranost sustava

ĿStereo postava omoguĺava:

ĿStalno praĺenje senzora (kalibracije, 
pomaka,é)

ĿOnline informaciju o pomaku

ĿOnline vizualizacija mjernog volumena

Princip rada - ATOS 3D digitalizator 
Stereo postava

PP

ūP

x1
p

y1
p x2

p y2
p

Kamera 1 Kamera 2Projektor
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Princip rada - ATOS 3D digitalizator 
Uzorci linija

ĿSekvencijalno projiciranje uzoraka linija 
(ñFringe projection ò) 

ĿKodirano svijetlo: ñGraycode ò + fazni 
pomak

ĿKombinacija binarnog kodiranja i 
lokalne fazne informacije daje 3D 
koordinate

ĿHeterodinski fazni pomak 
(ñHeterodyne Phaseshift ò)

ĿProjicira se samo fazni pomak
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Princip rada - ATOS 3D digitalizator 
Referentne toļke

ĿMjerenje referntnih toļaka

ĿAutomatsko poklapanje pojedinaļnih 
mjerenja

ĿKontrola pomaka objekta odn . Senzora

ĿKontrola kalibriranosti sustava
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ATOS
3D digitalizator

Karakteristike

ĿMobilni 3D skener

ĿPromjenjivi mjerni volumeni

ĿRobusnost, kompaktnost

ĿVrlo brza mjerenje < 1 sekunde

ĿJednostavno rukovanje

ĿKoristi se kao samostalni sustav ili kao 
ATOS XL konfiguracija (s TRITOP sustavom )

ĿJednostavna integracija sa sustavima za 
automatizaciju , roboti i rotacijski stolovi

Tehnologija ñstereo òkamera

ĿFotogrametrijska kalibracija

ĿSamo nadzor

ĿñOnline òkontrola

ĿVisoka razluļivost detaljag
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ATOS sustavi: dijelovi

Ŀmjerna glava

Ŀdvije digitalne CCD kamere visoke 
rezolucije

Ŀprojektor sa heterodinskim kodiranim 
svjetlom

Ŀupravljaļka jedinica

Ŀosobno raļunalo

Ŀprogramski paket ATOS
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Tijek rada - ATOS 3D digitalizator

ĿRuļno ili automatizirano namjeġtanje 
senzora odn . objekta

Pozicioniranje

Mjerenje

Automatska poklapanje

Rezultati
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Tijek rada - ATOS 3D digitalizator

ĿProjiciranje uzoraka linija

Pozicioniranje

Mjerenje

Automatska poklapanje

Rezultati
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Tijek rada - ATOS 3D digitalizator

ĿMjerenje pojedinaļnih ñzakrpaò  - do 4 
milijuna 3D toļaka u jednom mjerenju

Pozicioniranje

Mjerenje

Automatska poklapanje

Rezultati



2-Frame Setup / Frame 22-Frame Setup / Frame 1

3-Frame Setup / Frame 1 3-Frame Setup / Frame 2 3-Frame Setup / Frame 3

strana 14 Trodimenzionalna optiļka analiza prostora i objekata 

Tijek rada - ATOS 3D digitalizator

ĿAutomatsko poklapanje pojedinaļnih 
mjerenja u zajedniļki koordinatni sustav

Pozicioniranje

Mjerenje

Automatska poklapanje

Rezultati




